Zadéani: Stanovne minimélni pramér D kruhové tyce délky L zatiZené a podepiené dle obrazku tak, aby
nedoslo k prekroceni dovoleného napéti op.
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Vypocet velikosti maximalniho ohybového momentu
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Mpae = M(—=) = gl — 22— = gy — = e = ~p—r

ILokaln{ extrémy funkce M (z) hledame tak, Ze polozime jeji prvni derivaci, funkci 7'(z), rovnou nule a vypoéitame kotfeny
vzniklé rovnice.



Vypocet maximéalniho ohybového momentu s vyuzitim Maxima (5.43.2)

assume(q > 0);
assume(L > 0);

A: (1/6)*qxL; /* [N] vertical reaction */
qx: (g/L)*x; /* [N/m’]loading function */

Tx: A -integrate(gx, x); /* shear force function */
xmax:solve([Tx], [x]);
xmax[2]; /* local extreme position */

Mx: integrate(Tx, x); /* bending moment function */
Mmax:subst (xmax[2] ,x,Mx); /* max bending moment */

Maximalni napéti oy,ax musi byt v kazdém misté konstrukce mensi nez napéti dovolené op. Pokud je
nosnik prizmaticky, hledame o, v misté maximélniho ohybového momentu M.
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kde excentricita e je maximalni vzdéalenost ve sméru z mezi tézistém a okrajem prifezu. Axialni kvadraticky
moment setrvacnosti I, kruhového prurezu vyjadifme pomoci poldrniho momentu setrvacnosti
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Mmax:subst(L/sqrt(3) ,x,Mx); /* [Nm] max bending moment */

sigma:sigmaY; /* [Pal] yield stress */
Iy: (%pi/64)*D~4; /* [m~4] axial moment of itertia */
e:D/2; /* [m] excentricity */

eqD:sigma=(Mmax/Iy)*e; /* design formula */
solve(egD,D); /* minimal diameter */



