Zadéani: Vyjadrete analyticky piedpis funkce prihybové ¢ary nosniku zatiZeného a podepieného dle
obrazku a hodnotu maximalniho prihybu.
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Nevyhodou této metody je nutnost vyjadfovani ¢tyf integra¢nich konstant pro kazdy interval. Vyhodou
je velmi snadna algoritmizace tulohy.

Prvnim krokem feSeni je stanoveni koeficientt linearni zatézovaci funkce dané predpisem ¢(z) = ax + b
spliwjici okrajové podminky ¢(0) = ¢ (volny konec), ¢(L) = 0 (vetknuti) v intervalu T e (0, L).

q0)=q = b
q(L)=0 = aL+q
o = -4
L
gz) = —Tetq
L

Zatézovaci funkci postupné ¢tytikrat integrujeme pro ziskani funkce prihybu nosniku
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gx:q-(q/L)*x; /* loading function */
Tx:-integrate(qx,x); /* shear forces */
Cl:-subst(0,x,Tx); /* B.C. T(0) = 0 */
Tx:Tx+Cl; /* final T(x) function (polynom) */
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Mx:integrate(Tx,x); /* bending moment */
C2:-subst(0,x,Mx); /* B.C. M(0) = 0 */
Mx:Mx+C2; /* final M(x) function (polynom) */
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phix:integrate(-Mx,x); /* angle */
C3:-subst(L,x,phix); /* B.C. phi(L) = 0 */
phix:phix+C3; /* final phi(x) function (polynom) */
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wx:integrate(phix,x); /* deflection */
C4:-subst(L,x,wx); /* B.C. w(L) = 0 */
wx:wx+C4; /* final w(x) function (polynom) */

Maximalni prihyb nosniku (na volném konci)

1
wmax:subst(0,x,wx); /* max deflection at w(0) */
Kontrola nulového pruhybu ve vetknuti
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crtl:subst(L,x,wx); /* control: zero deflection at w(L) */
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